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1 Beschreibung der Funktionen

Der PadPuls M2C / M4C dient zur Adaption von Verbrauchsmessgeraten, wie zum Beispiel
Strom-, Gas- oder Wasserzahlern an das M-Bus System. Voraussetzung dafur ist, dass die zu
adaptierenden Messgerate Uber einen potentialfreien Impulsausgang verfiigen. An den Ports
des PadPuls M2C koénnen bis zu zwei und an den PadPuls M4C bis zu vier Impulsgeber
gleichzeitig angeschlossen werden. Alternativ kann der Pulsadapter im Tarifmodus betrieben
werden. Ein potentialfreies Tarifumschaltsignal wird dazu an Port 2 und / oder Port 4
angeschlossen. Falls ein Spannungssignal als Tarifumschalter vorhanden ist, wird ein spezieller,
galvanisch getrennter Eingang des PadPuls verwendet. Dies ermdglicht z.B. die direkte
Nutzung des 230V-Wechselspannungssignales aus einem Rundsteuerempfanger des
Energieversorgers.

Beim PadPuls kann jeder Port (bzw. Haupt- und Nebentarif-Stand) tber eine eigene M-Bus
Primar- und Sekundéaradresse angesprochen werden. Der PadPuls M2C / M4C verhélt sich also
wie zwei / vier eigenstéandige M-Bus Slaves! Der Anwender kann den PadPuls mit Hilfe des
kostenlosen Programms MBCONF so konfigurieren, dass die erfassten Pulse in kWh, m3, J
oder andere Einheiten umgerechnet werden.

Bei Betrieb am M-Bus wird der PadPuls Uber diesen mit Energie versorgt. Eine eingebaute
Batterie sichert den Z&hlbetrieb auch bei Ausfall der M-Bus Versorgung fur eine lange Zeit. Der
PadPuls M2C wird in zwei Batterieversionen angeboten, die sich durch die Kapazitaten
unterscheiden. Die Batterie mit der grol3eren Kapazitat erlaubt M-Bus unabhangigen Betrieb fur
mehrere Jahre. Der PadPuls M4C wird nur mit der grol3en Batterie angeboten.

Ein weiteres Merkmal des PadPuls ist die Stichtagsfunktion. Der Anwender kann fir alle Kanale
jeweils einen jahrlichen Stichtag setzen. Uber die integrierte Echtzeituhr mit Kalenderfunktion
werden dann die aktuellen Zahlerstande am konfigurierten Datum um 00:00 Uhr (Tageswechsel
zum Stichtagsdatum) gesondert abgespeichert. Das Stichtagsdatum kann nachtraglich
verandert werden, ohne dass die bis dahin gultigen Stichtagszahlerstande verloren gehen. Das
sog. Einfrierr-Kkommando (Freeze) erlaubt zusatzlich ein sofortiges Auslésen der
Stichtagsfunktion von einem M-Bus Master. Durch ein Freeze-Kommando an alle Pulsadapter
in einem M-Bus System kann die Master-Software anschlieRend zeitgleiche Verbrauchswerte
zur Aufstellung von Lastprofilen auslesen. Ab der Generation $42 (M2C) bzw. $15 (M4C)
speichert der PadPuls automatisch die Anfangswerte der letzten 15 Monate fur jeden Kanal ab.
Diese Werte kdnnen jederzeit ausgelesen werden. Der Anwender kann entscheiden, ob die
Monatswerte im M-Bus Telegramm Ubertragen werden oder nicht (Werkseinstellung).

Samtliche Konfigurationsdaten werden in einem EEPROM gesichert. Zusatzlich werden die
Zahlerstande taglich ins EEPROM geschrieben. Sollte es einmal zu einem Totalausfall des
PadPuls kommen (M-Bus aus und Batterie leer), liegen die Daten der letzten Sicherung bei
Neustart des PadPuls wieder vor. Es besteht die Moglichkeit, die Geratedaten gegen unbefugte
Konfiguration zu schutzen. Mit einem speziellen M-Bus-Telegramm kann der PadPuls in den
Protection-Mode versetzt werden. In diesem Betriebszustand ist eine nachtragliche
Veranderung der Gerateparameter nicht mehr moglich. Der Protection-Mode kann dann nur
noch deaktiviert werden, indem das (verplombte) Gehause gedffnet und die ,Unprotect”-Taste
gedrickt wird.
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2 Installation und Inbetriebnahme
2.1 Aktivieren

Bei fabrikneuem Gerat muf3 zur Inbetriebnahme des PadPuls M2C/M4C die obere
Klemmenabdeckung am Gehé&use getffnet (siehe Zeichnung) und der Jumper auf beide Pins
gesteckt werden. Damit ist dann der Batteriebetrieb bzw. die Sicherungsfunktion bei M-Bus
Ausfall aktiviert.

r\

L

/A — A E—
Nach Abnehmen der Abdeckung Batterie-Jumper Unprotect-Taste
haben Sie Zugriff auf die folgenden
Bedienelemente: =

0

Nach der Installation des Jumpers
sollten Sie den Deckel wieder
aufsetzen und zum Schutz gegen
unbemerkte Manipulationen mit Rela!m Batteriebetrieb
einer Klebeplombe sichern. e O HD — !
Wenn das Gerat langere Zeit PadPuls M2C aus ein
gelagert werden soll, ist es ratsam, MBus Port2 Port1  Terif
den Batteriebetrieb mittels des | w[p2efp2ere]ps| |0
Jumpers zu deaktivieren, um die
Batterie zu schonen.
Bei Verwendung des M-Bus wird -
der EadPuIs Uber Qiese_n mit 0020880
Energie versorgt. Die interne

Batterie wird dann nicht belastet.

Erst bei Ausfall des M-Bus

Ubernimmt die Batterie automatisch die Energieversorgung. Dabei tritt kein Datenverlust auf
und die Zahlfunktion wird weiter gewéhrleistet. Der PadPuls entnimmt dem M-Bus im
Ruhezustand max. 1.5mA Strom (eine M-Bus Standardlast).
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2.2 Anschliel3en
2.2.1 Zwei-/Vier-Kanal Modus

Die folgende Abbildung zeigt den Anschlul3 von vier Zahlern mit potentialfreiem Impulsausgang
an den PadPuls M4C. Als Anschlul3leitung wird ein 2-adriges Kabel (Twisted Pair, NYM oder J-
Y(St)Y) mit einer maximalen Lange von 10m empfohlen. Auf alle Falle muf3 beachtet werden,
dal3 die Gesamtkapazitat der an einem Port angeschlossenen Anordnung 2nF (optional 12nF
bei aktivierter langer Bestromung) nicht tGberschreiten darf. Eine evtl. vorhandene Schirmung
kann zur Unterdrickung von eingestrahlten Stérungen jeweils einseitig mit auf die mit -,

bezeichnete Klemme gelegt werden.

P88 ®

Ced

Port4 Port3

Rela i
PadPuIs M4C

M-Bus Port2 Portl Tarif
[ M| m[p2+|P2-[P+[P1-] [N L]

eee0008S0
I
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e Beim PadPuls M2C sind die
beiden Ports 3 und 4 nicht vorhanden!

e Wenn nicht alle Ports des
PadPuls benutzt werden, sollte an
dem jeweils ungenutzten Port kein
Kabel angeschlossen werden. Die
Kapazitat eines leerlaufenden Kabels
reduziert die Lebensdauer der Batterie
im Betrieb ohne M-Bus Versorgung.

e Liegt die Pulsfrequenz Uber 18
Hz, kbnnen Fehlzéhlungen auftreten.
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2.2.2 Tarif-Modus

Die folgendende Grafik stellt das AnschluRschema im Tarifmodus mit zwei Zahlern als

Pulsgeber und zwei potentialfreien Tarifsignalgebern dar:

Tarif B Pulse B

o8S®

e

Port4 Port 3

Rela_, 1-808
PadPuls M4C

M-Bus Port2 Portl Tarif

[ m [ w[p2s|p2-[pt+]pr-] [N L]

09000880

— |

OFF

M-Bus Tarif A Pulse A

Der Tarifmodus kann mit der
Parametriersoftware MBCONF
aktiviert werden. Diese Betriebsart
verwenden Sie, wenn Sie einen 2-
Tarifzahler mit nur einem
gemeinsamen Impulsausgang und
einem Tarifumschaltsignal auf den
M-Bus adaptieren wollen. Der Portl
ist dann der Eingang fur die Impulse
und der Port2 ist der Tarif-
umschalter. Bei offenem Eingang
Port2 zahlt der PadPuls die Impulse
auf Kanal 1 und bei geschlossenem
Eingang Port2 auf Kanal 2.
Alternativ kann ein
Spannungssignal (230 VAC), z.B.
ein  Rundsteuerempfanger, als
Tarifsignal dienen. Dieses wird an
die Klemmen N (Nullleiter) und L
(Phase) angeschlossen. Es kann
auch ein zweiter Tarif B aktiviert
werden. Dann ist Port3 der
Impulseingang und Port4 der
Tarifumschalter.

Die Anforderungen an die
Pulsgeber und Tarifsignalgeber
entnehmen Sie bitte den
technischen Daten. Es kann
maximal eine Pulsfrequenz von
18Hz gezahlt werden.

e Liegt die Pulsfrequenz tber 18 Hz, kdnnen Fehlz&dhlungen auftreten.
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2.3 Montage des Gehauses

Die Gehéauserickseite des PadPuls M2C / MA4C besitzt eine spezielle Vorrichtung zur
Anbringung auf einer Hutschiene nach DIN EN 50022. Bei der Wahl des Installationsortes muss

auf folgende Punkte geachtet werden:

- Umgebungstemperatur:

0 bis 55°C

- Feuchte (nicht kondensierend): 10% bis 70%
- keine starke Staubentwicklung am Installationsort (Schutzart IP40)

Die folgenden Zeichnungen zeigen die mechanischen Abmessungen des Gerétes (alle Mal3e in

mm):

145,0_.

62,0.

20,0

33,0 15,0

A=
o
vyo

A
Y
A
Y

Seitenansicht

SIAMOIAISISIO)

90,0

A

53,0

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1

Y

Frontansicht




0

Relay.::
& L S
| S—

3 Parametrierung mit MBCONF

Die Konfiguration des Gerates muss vom Kunden an die jeweilige Installation angepasst
werden. Zur Parametrierung der aktuellen Version $42 des PadPuls M2C bzw. $15 des Padpuls
M4C wird das Programm MBCONF ab Version 3.5 bendtigt (Download unter www.relay.de). Ab
der 0.g. Version kann der Anwender zw. dem Kurztelegramm (rickwarts kompatibel zur Version
$41 bzw. $14) und dem Langtelegramm mit zusatzlichen 15 Monatswerten, Versions-Nr.,
Fabrikations-Nr. und Error-Flags wahlen.

3.1 Installation

Die Software MBCONF zum Parametrieren des Pulsadapters ist eine 32Bit-Applikation, die auf
einem IBM-PC kompatiblen Rechner unter den Betriebssystemen Windows 10 /8.1 /7 / XP /
2000 / 98 / 95 ausgefiihrt werden kann. Der eingesetzte Desktop-PC oder Laptop muss eine
freie serielle RS232C-Schnittstelle besitzen. Dort wird ein M-Bus Pegelwandler angeschlossen.
Alternativ kann ein USB- oder Ethernet-zu-M-Bus Pegelwandler mit einem virtuellem Comport-
Treiber verwendet werden. Wir empfehlen unser Service-Tool Micro-Master USB (Art.Nr.
MROO3USB). Der einzurichtende PadPuls muss in 1:1-Verbindung (d.h. als einziges M-Bus
Gerat) mit dem M-Bus - Ausgang des Pegelwandlers verbunden werden.

Zur Installation der Software starten Sie bitte die Datei ,MBCONF_SETUP.EXE" aus dem
Windows Explorer oder Uber ,Start - Ausfuhren®. Sie kdnnen anschlieRend die Sprache des
Installationsprogrammes wahlen. Auf Wunsch wird eine Programmgruppe und eine Ver-
knupfung auf dem Desktop angelegt. Beide Sprachversionen Deutsch und Englisch kénnen
danach wahlweise aus dem Startment oder direkt vom Desktop gestartet werden.

3.2 Bedienung

Nach Programmstart kann die Bedienung entsprechend den Windows-Konventionen mit der
Maus oder der Tastatur erfolgen. Verweilt man mit der Maus auf einem Knopf oder Eingabefeld,
so erscheint ein Hinweis auf dessen Funktion. Hellgraue Felder und Boxen sind nicht editierbar.

Viele Eingabefelder und Schaltflachen haben einen unterstrichenen Buchstaben. Die Funktion
kann durch gleichzeitiges Driicken der Tasten [ALT] und dem jeweiligen Buchstaben aktiviert
werden. Innerhalb von Dialogen kann der Cursor mit den Tasten [TAB] bzw. [SHIFT][TAB] vor
und zurick bewegt werden. [SPACE] aktiviert oder deaktiviert Auswabhlfelder.
Mehrfachauswahlen (Pfeil am rechten Rand) kénnen mit [U] aktiviert werden. Die Auswahl
erfolgt dann mit [J] und [1]. Mit [RETURN] wird die Auswahl ibernommen. Mit [ESC] wird die
Auswahl ohne Ubernahme verlassen.

Die Programmoberflache ist als Karteikartensystem gestaltet. Die Kartei-Karte ,Info“ beinhaltet
allgemeine Einstellungen zur Kommunikationsaufnahme mit dem zu parametrierenden M-Bus
Gerat. Hier lassen sich z.B. der COM-Port des PC’s, die Baudrate des PC’s, die Baudrate des
M-Bus Gerétes und die zur Kommunikation zu verwendende M-Bus Priméradresse einstellen.
Nach einem erfolgreichen Verbindungsaufbau mit dem M-Bus Gerat, werden weitere
Herstellerinformationen in der Karteikarte ,Info“ und zusatzliche, geratespezifische Karteikarten
angezeigt.

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1 8
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3.3 Karteikarte Info

M RELAY MBCONF M-Bus Parametrierung V3.5 | = || = | 28 |
Infa | M4 Port] | M4 Port2 | M4 Port2 | M4 Portd |
Relay.::
EM1434
]

Aktuelle Infarmationen zum M-Bus Anfragen und Anregungen

und Programmupdates sind auf zum Programm richten Sie bitte

unzerer Internetzeite zu finden: an unzere EMAIL-Adresse:

Wil BE LAY DE mailto: info@RE LAY DE

=y - b-Busz FH— [ 2¥El-Opto Modus
COM-Part: {CO1 Adresse: 254 anjsgjitlnn.lﬁ =T
EaUdratE: 2400 - Hersteller: |FEL Statusb_l,lte: IW O L LT
M b-B
E:Sderate: o | Tup FadFuls 144 ™ Autom, Lesen Yerbindung zum Zahler
IE_%FFE“ 1& & Log lgzchen
Ra—Puffer:
62 2F 2F &2 B2 @0 Y2 B4 52 24 12 AC 42 15 @ 10D 90 88 ga ac ag
BE BE Bg B4 50 20 BC 13 25 42 &C @1 25 4C B0 80 B8 Ga ao 42 - g
EC FE B9 88 8F 43 51 81 88 42 16 m IL E it

Diese Karteikarte zei

gt einige Fotos der unterstitzen M-Bus Gerate aus der Produktpalette der

Relay GmbH, der PadMess GmbH und weiterer Hersteller. Hier finden sich auch Links zur
Internetseite, von der die aktuelle Version des Programmes geladen werden kann und zur

Email-Adresse fur Kr
jeder anderen Karte
erreichbar:

COM-Port

Baudrate

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1

itik und Anregungen zum Programm. Das untere Drittel dieser Karte ist in
ebenfalls sichtbar. Hier sind folgende Eingabefelder und Knépfe immer

gibt die serielle Schnittstelle des Parametrierrechners an, an der der M-
Bus Pegelwandler angeschlossen ist. Der eingestellte Port wird in der zum
Programm gehdrigen INI-Datei hinterlegt, sodass bei einem Neustart des
Programms kein Konfigurieren mehr notwendig ist.

gibt die Schnittstellengeschwindigkeit des Parametrierrechners an. Sie
kann 300, 2400 oder 9600 Baud betragen und entspricht der momentan
benutzten M-Bus Baudrate. Achtung, nicht alle auf dem Markt erhaltlichen
M-Bus Pegelwandler unterstiitzen Baudraten oberhalb von 2400 Baud! Die
eingestellte Baudrate muss der Baudrate des M-Bus Gerates entsprechen
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Neue M-Bus
Baudrate

M-Bus Adresse

Verbindung zum
Zahler

Hersteller

Generation

Typ

Status

ZVEI-Opto
Modus

MDK (Sensus)

Autom. Lesen

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1

(siehe auch: Neue Baudrate). Der PadPuls M2C / M4C ab Generation $42
/ $15 unterstuitzt die Baudraten 300, 2400 und 9600 Bd.

ermdglicht die Umstellung der Baudrate des M-Bus Gerates. Zu diesem
Zweck ist im zugehorigen Auswabhlfeld die neue Baudrate einzustellen.
Anschlielend wird dem Modul Uber den M-Bus die neue Baudrate
mitgeteilt. Wenn das M-Bus Modul dieses Kommando verstanden hat, so
quittiert es noch in der alten Baudrate mit dem Einzelzeichen ,$E5 ($ fiir
hexadezimale Schreibweise). Erst dann schaltet es auf die neue Baudrate
um. Dieser Knopf wird fur den PadPuls nicht bendtigt, da dieser die vom
Master verwendete Baudrate automatisch erkennt.

ist die M-Bus Primaradresse des angeschlossenen M-Bus Gerates. In
einer 1:1-Verbindung (1 Adapter am M-Bus) kann die Broadcast-Adresse
254 benutzt werden. Auf die Adresse 254 muss jedes M-Bus Endgerat
antworten. Die Voreinstellung bei Programmestart ist 254.

dient zur Anforderung von Daten aus dem M-Bus Endgerat mit
automatischer Erkennung des Geratetyps. Die Felder ,Hersteller®,
,Generation®, ,Typ“ und ,M-Bus Statusbyte“ werden mit den gelesenen
Daten aktualisiert. Abhangig von Hersteller und Typ des M-Bus Gerates
werden anschlielend neue Karteikarten angelegt. Beim PadPuls wird fur
jeden Kanal eine eigene Karteikarte erstellt (Beschriftung: ,M2 Port1“ flr
den ersten Kanal, ,M2 Port2“ fur den zweiten Kanal usw.).

ist ein Feld, das nach erfolgreichem Lesen (,Verbindung zum Zahler) die
3-stellige M-Bus Herstellerkennung (ASCII-GroRBbuchstaben) anzeigt. Das
Feld ist nicht editierbar (read only).

zeigt die Version des angeschlossenen M-Bus Moduls an. Das Feld ist
nicht editierbar (read only).

zeigt den Typ (hier: PadPuls M4) des angeschlossenen Gerates an. Das
Feld ist nicht editierbar (read only).

zeigt den M-Bus Status des angeschlossenen Gerates an. Das Feld ist
nicht editierbar (read only).

ist dieser Schalter aktiviert, so kbnnen Gerate mit optischer Schnittstelle
und Protokoll nach EN1434-3 mit Hilfe eines Optokopfes ausgelesen und
parametriert werden.

Dieser Schalter aktiviert die Auslesung mit einem MDK von Sensus.

ist dieser Schalter aktiviert, so liest das Programm nach jedem Schreiben
die Werte des Gerates automatisch wieder ein.

10
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Log-Fenster

Das sogenannte Log-Fenster ist immer sichtbar. Alle Telegramme der M-Bus Kommunikation
werden in diesem Fenster protokolliert. Daten werden in hexadezimaler Darstellung angezeigt.
Es ist moglich, Ausgaben im Log-Fenster zu markieren und mit der Tastenkombination ,CTRL-
C“ in die Zwischenablage zu Ubernehmen. Von dort kdnnen sie leicht in eine Textverarbeitung
zwecks Dokumentation Ubernommen werden. Sobald die maximale Speicherkapazitat des
Fensters erreicht ist, werden keine Daten mehr eingetragen. Wenn Sie dann weiter
protokollieren wollen, missen Sie die vorhandenen Daten lI6schen.

Die folgenden Knopfe sind ebenfalls immer sichtbar.

Log léschen |6scht alle Ausgaben im Log-Fenster.

Exit beendet das Programm und schreibt die aktuelle Einstellung fur die
Auswahl der seriellen Schnittstelle in die INI-Datei.

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1 11
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3.4 Karteikarten M4 Portl bis Port4

M RELAY MBCONF M-Bus Parametrierung V3.5

Infg M4 Partl ] M4 Part2 | M4 Port3 | M4 Portd
Primaradresse: |-|_
ID (Sek Ack ) [12345801
Medium: — [E jekrizitat |
Fabrik. Mr.: Im
Wiertigh eit: |'|_ ; I‘I_
Zahlerstand: Im
Einheit: m

Akt Zeitpunkt 11905 15 1232

FC-Uhr Qbernehmen| b onatzwerte loschen | Furztel. einzchalten |

= =N
Stichtag: 01.05.15
Stichtagswert: |nno0a523 . .“.".
Machzter Ii
Stichtag: 010717
Errnr-FIags:lﬁ S/ Werzion: |1.0.0
[ [ [ [ <- Port-Status
-
-

[~ TanfA(P1/2] [ Tanf B [P3/4)
[v “erlangerte Pulzabtaztung
[ Zeit andermndzchreiben

Ereeze | tonatswerte | Schreibschgtz| Lezen | Schreiben

Bt I— - k-Bus - [ 2VEl-Opto Modus
LOM-Part. {COM] Adiesse: 1 Ef;jitmn.lﬁ [~ MDK [Sensuz)
EaUdfatE: 2400 - Hersteller: |FEL Statusb}'te: Iﬁ O L LT
M k-B
E:Sderate: | 2400 :" Vit PadPuls t4 [ Autom, Lesen Yerbindung zum Zahler
T SuFEE Sy 4 - Log lgschen
Rx-FPuffer:
62 2F 2F &2 B2 @80 Y2 84 B2 24 12 AC 48 15 68 10D 86 A8 Ba ac 688
B3 B8 B0 A8 B4 &0 28 BC 12 25 42 &6C 81 25 4C 80 BE A8 BA B8R 42 = .
EC FE BB 86 &F 43 51 61 86 43 18 IL Exit

Diese Karteikarte zeigt die aktuellen Einstellungen

und Werte des jeweiligen Pulseinganges des

PadPuls M2/M4 (im Beispiel: M4C Port 1 im Modus ,Langtelegramm®). Uber die folgenden
Eingabefelder und Knépfe kdnnen die Parameter des Pulsadapters verdndert werden:

ist die M-Bus Adresse des
Primaradresse kann

Primaradresse

angewahlten Ports. Bei Neuvergabe der

in dieses Feld ein Wert zwischen 0 und 250

eingetragen werden. Erst durch Betatigen des Knopfes ,Schreiben” werden

dem M-Bus Modul die P

rimaradresse und weitere veranderbare

Einstellungen dieser Karteikarte mitgeteilt.

ID (Sek.Adr.)
benutzt wird. Ab Werk: ID = 6-
04).

Medium beschreibt das zu messende

ist die 8-stellige M-Bus ID, die auch zur Sekund&aradressierung des Ports

stellige Fab.Nr. + Kanal-Nr. (01 bis 02 bzw.

Medium des ausgewdahlten Pulsadapters.

Beispiel: Ol, Wasser, Warme, Elektrizitat

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1
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Fabrik-Nr.

Wertigkeit

Einheit

Zahlerstand

Akt. Zeitpunkt

Stichtag

Stichtagswert

Nachster
Stichtag

Error-Flags
SW-Version

Port-Status

ist die Fabrikations-Nummer (Serien-Nummer) des Gerates. Daraus leiten
sich die voreingestellten IDs aller Kanéle ab: ID = letzte 6 Stellen der Fabrik-
Nr. plus 2-stellige Kanal-Nr. Das Feld ist nicht editierbar (read only) und wird
nur angezeigt, wenn der Kanal auf Langtelegramm konfiguriert ist.

ist die Bewertung (der Multiplikator) eines Pulses des angeschlossenen
Zahlers. Fur jeden registrierten Puls wird ,Wertigkeit“ auf den Zahlerstand
addiert. Der Zahler kann Werte zwischen O (keine Zahlung) und 99, der
Nenner zw. 1 und 256 annehmen.

ist die physikalische Einheit fir den Zahlerstand und die Wertigkeit. Alle
sinnvollen Einheiten mit Zehnerpotenz aus der DIN EN 13757-3 werden in
der Auswabhlliste angeboten. Beispiele: m3, kwWh, MJ

ist der aufsummierte Zahlerstand. Dieser ist mit der o.a. Einheit zu
bewerten. Der Z&ahlerstand kann zum Abgleich des Pulsadapters mit dem
angeschlossenen Zahler programmiert werden. Der Wertebereich ist O bis
99999999.

ist das aktuelle Datum und Uhrzeit der z&dhlerinternen Uhr im Format
DD.MM.YY_hh.mm. Diese Feld kann nur editiert und im PadPuls geandert
werden, wenn der Schalter ,Zeit andern / schreiben® aktiviert ist. Der Knopf
,PC-Uhr Ubernehmen® Ubertragt einmalig den aktuellen Zeitpunkt des PCs
in dieses Fenster. Die Uhrzeit und das Datum gelten immer flr alle Ports
des PadPuls. Die interne Uhr verfliigt nicht Uber eine Umschaltung zw.
Winter- und Sommerzeit!

ist das letzte Stichtagsdatum (Datum der letzten Speicherung des
Stichtagswertes) im Format DD.MM.YY. Das Feld ist nicht editierbar.

ist der zu o.g. Datum abgespeicherte Zahlerstand. Das Feld ist nicht
editierbar (read only).

ist das néachste Stichtagsdatum (Datum der nachsten Speicherung des
Stichtagswertes) im Format DD.MM.YY. Abgespeichert wird um 00:00 Uhr
des Stichtages, z.B. bei nachster Stichtag 01.01. beim Wechsel vom 31.12.
23:59 Uhr auf den 01.01. 00:00 Uhr. Das Feld ist nur editierbar und
programmierbar, wenn der Schalter ,Zeit andern / schreiben® aktiviert ist.

8 Bits fir EEPROM-Fehler Stichtags- u. Monatswerte. $00 = kein Fehler
Firmware-Version, z.B. V1.0.0. Das Feld ist nicht editierbar (read only).

zeigt den aktuellen Zustand aller Ports an (markiert: Kontakt geschlossen).
Das Feld ist nicht editierbar (read only).
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Schreibschutz

EEPROM
Fehler

Tarif A (P1/2)

Tarif B (P3/4)

Verlangerte
Pulsabtastung

Zeit 4ndern /
schreiben

PC-Uhr
ubernehmen

Monatswerte
l6schen

Langtel
einschalten

Kurztel
einschalten

ist markiert, wenn das Geréat gegen Parametrierung geschutzt ist. In diesem
Fall kann keine Parametrierung erfolgen. Der Schreibschutz kann durch
Offnen des plombierbaren Geh&auses und Betatigen des Unprotect-Tasters
zurickgenommen werden.

ist markiert, wenn ein Fehler beim Lesen des unverlierbaren Speichers
aufgetreten ist. Parametrierung ist unbedingt erforderlich!

dient zur Aktivierung des Tarifmodus fur Port 1 und 2. Wenn das
Kontrollkastchen markiert ist, wird beim Schreiben der Parametrierung der
Tarifmodus aktiviert. Dann ist der Port 1 der Pulseingang und der Port 2
bzw. der Anschluss N/L der Tarifumschalter. Bei offenem Tarifschalter
werden die Pulse von Port 1 auf den Z&hlerstand von Port 1 addiert
(Haupttarif). Bei geschlossenem Kontakt werden die Pulse von Port 1 auf
den Zahlerstand von Port 2 addiert (Nebentarif).

dient zur Aktivierung des Tarifmodus fur Port 3 und 4. Wenn das
Kontrollkdstchen markiert ist, wird beim Schreiben der Parametrierung der
Tarifmodus aktiviert. Dann ist der Port 3 der Pulseingang und der Port 4 der
Tarifumschalter.

aktiviert auf allen Kanalen eine langere Bestromung des Kontakteinganges.
Dann konnen groRRere Kapazitaten oder viele der elektronischen SO-
Pulsgeber (Optokoppler mit Kapazitaten) an den Pulseingangen
angeschlossen werden. Bei Auslieferung ab Werk ist die lange
Pulsabtastung eingeschaltet. Die Lebensdauer der Batterie im reinen
Batteriebetrieb bei M-Bus Ausfall kann durch Deaktivieren der verlangerten
Pulsabtastung um ca. 10% erhéht werden.

die Aktivierung dieses Kontrollkastchens ermdéglicht die Editierung und
Programmierung des ,Akt. Zeitpunktes® und des ,Nachsten Stichtages®.
Nach erfolgter Parametrierung mit ,Schreiben“ wird der Schalter wieder
deaktiviert.

Ubernimmt das aktuelle Datum und die Uhrzeit aus dem PC und tragt diese
Daten in das Eingabefeld ,,Akt. Zeitpunkt ein.

|6scht alle vorhandenen Monatswerte (nur im Langtelegramm-Modus).

sendet ein Kommando zum PadPuls zur Umschaltung auf das
Langtelegramm (incl. Monatswerte, Fabr.Nr., Version und Error Flags).
sendet ein Kommando zum PadPuls zur Umschaltung auf das

Kurztelegramm (ohne Monatswerte, Fabr.Nr., Version und Error Flags).
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Freeze

Monatswerte

Schreibschutz

Lesen

Schreiben

Hinweise:

sendet ein Kommando zum PadPuls zum Einfrieren (Freeze) des
Zahlerstandes. Der PadPuls kopiert daraufhin alle aktuellen Zahlerstande
in die Stichtagswerte und das aktuelle Datum in die Stichtagsdaten. Dieses
Verhalten entspricht dem Verhalten zum Stichtag. Mit diesem Kommando
konnen alle Pulsadapter eines kompletten Bussystems zum gleichzeitigen
Abspeichern der Zahlerstande aufgefordert werden (Broadcast-Adresse
255). AnschlieBend kann der Master ohne Zeitdruck alle Zahler
nacheinander auslesen (Lastprofil).

Zeigt die 15 Monatswerte in aufsteigender Reihenfolge in einem Fenster an.

sendet ein Kommando zum PadPuls zur Aktivierung des Schreibschutzes.
Der PadPuls M2 lasst danach keine Parametrierung mehr zu und ist somit
gegen unbemerkte Manipulation gesichert.

aktualisiert die M-Bus Daten auf der angewéhlten Karteikarte. Auch die
nicht modifizierbaren Daten werden aktualisiert.

sendet die aktuellen Einstellungen zum Pulsadapter, die dort unverlierbar in
einem EEPROM gesichert werden. Die Variablen werden nur bei
geléschtem Schreibschutz vom PadPuls Glbernommen. Es empfiehlt sich die
Parametrierung durch anschlieRendes Lesen zu tberprufen.

1. Die Variablen ,Akt. Zeitpunkt®, ,Schreibschutz®, und ,Verlangerte Pulsabtastung“ und das
.Freeze“-Kommando gelten fir alle Ports des PadPuls. Sie brauchen diese deshalb nur in
einer der zwei bzw. vier Karteikarten bearbeiten. Achtung: Ab der Generation $42 / $15 ist
die Variable ,Nachster Stichtag” individuell fur jeden Kanal. Den Schreibschutz sollten Sie
erst nach erfolgreicher Konfiguration beider Kanale setzen.

2. Bei Anschluss eines neuen Gerates missen Sie zuerst den Knopf ,Verbindung zum
Zahler” betatigen. AnschlielRend werden die Karteikarten auf den passenden Stand gebracht.

3. Beispiele fir Konfiguration von Pulswertigkeit und Einheit:

e Wasserzahler mit Zahlerstand 45120 | und 1 Puls = 10 I
Wahl 1: Einheit = 10 |, Wertigkeit= 1/ 1, Zahlerstand = 4512 (x 10)
Wabhl 2: Einheit = 1 |, Wertigkeit = 10/ 1, Z&hlerstand = 45120 (x 11)

e Elektrizitatszahler mit Zahlerstand 78346 kwWh und 64 Pulse / kWh:
Wabhl: Einheit = 1kWh, Wertigkeit = 1 / 64, Z&hlerstand = 78346 ( x 1kWh)

e Elektrizitatszahler mit Zahlerstand 112,345 kWh und 1000 Pulse / kWh:
Wahl: Einheit = 1Wh, Wertigkeit = 1 / 1, Zahlerstand = 1123454 ( x 0,001Wh)

4. Bei eingeschalteter Tarifoption werden die Pulse mit den Einstellungen des jeweiligen Ports
bewertet. Sie sollten unbedingt darauf achten, dass fur die beiden Ports die gleiche Wertig-
keit und Einheit eingestellt ist.
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4 M-Bus Telegramme
4.1 RSP_UD im Kurztelegramm-Modus

Position I 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Bezeichnung: I Start | Lange | Lange | Start C A Cl Do ID+ ID2 IDs | Mano
Wert (hex): I 68 2F 2F 68 08 72 AC
13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 I 26
Mant | Gen | Med TC | Status | Sigo | Sigi J DIF1 | VIF1 | Stando | Stands | Stand: Standal DIF2
48 o0 | oo | oc [ o
27 28 29 30 3 32 33 34 35 36 37 38 39 40
VIF2 | Dateo | Dater | Datez | Dates § DIF3 | VIF3 | LeStDo | LeStDs | DIF4 | VIF4 | StStno | StStn1 | StStn2
6D 42 6C 4C
M| a2 | 3| s | a5 | a6 ar | a8 ] a0 ] 50| 5|52 5|
StStns | DIF5 | VIF5 | VIFE5 | StDato | StDat1 | DIF6 | Info |Zahler | Nenner | PStat I Cs Stop I

2 | Ec | 7E OF | 16 |

Bytefolge des RSP_UD (Kurztelegramm)

A:
IDo-3:
Mano-1:
Gen:
Med:
TC:
Status:

VIF1=VIF4:

Stand:
Date:
LeStD:

StStn:
StDat:
Info:
Zahler:
Nenner:
PStat:

Primaradresse

Identifikationsnummer flr Sekundaradressierung
Herstellerkirzel

Programmversion (M2C: z.Zt. $42, M4C: z.Zt. $15)

Medium

Transmission Counter (Anzahl gesendeter RSP_UD)
gesetztes hdchstwertiges Bit (Bit 7) — schreibgeschutzt
gesetztes Bit 3 (permanenter Fehler) — EEPROM-Fehler
eingestelltes VIF (value information field, physikalische Einheit)
zum Zeitpunkt der Auslesung aktueller Zahlerstand
aktuelles Datum (En13757-3: Datentyp F)

letztes Stichdatum, Erstelldatum des folgenden Stichtagszahlerstandes
(EN13757-3: Datentyp G)

Stichtagszahlerstand

zukinftiges Stichtagsdatum

Informationsbyte (Tarif und Abtastmethode)

Zahler der Pulswertigkeit (1..99) 1 Puls — Zahler “VIF
Nenner der Pulswertigkeit (1..255, 0 -> 256) Nenner

Portstatus (aktueller Kontaktzustand an den Porteingangen
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Byte 48 (Info)
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

Wert (bin) X Abtastung | Tarif B | Tarif A 0 0 Anwahl1 | Anwahl0
Anwahl: Nummer des Hardware-Ports, von dem die Daten stammen

00: Portl, 01: Port2, 10: Port3, 11: Port4
Tarif A: Tarifgruppe A (Port 1 = Zahleingang, Port2 = Zahleingang/Tarifsignal)

0: Tarif deaktiviert (Port2=Zahleingang), 1: Tarif aktiviert (Port2=Tarifsignal)
Tarif B: Tarifgruppe B (Port 3 = Zahleingang, Port4 = Zahleingang/Tarifsignal)

0: Tarif deaktiviert (Port4=Zahleingang), 1: Tarif aktiviert (Port4=Tarifsignal)
Abtastung: Dauer einer Einzelabtastung

0: kurz (0.5ms), 1: lang (1.5ms)
Nr. | Unit Tarif | Storage | Datentyp Wert Funktion | Beschreibung
1 0 0 0 BCD8 00001678 Inst. Energie [kWh]
2 |0 0 0 INT4 26.04.2016 13:37 | Inst. Aktuelles Datum und Zeit
3 0 0 1 INT2 01.01.2016 Inst. Stichtagsdatum
4 0 0 1 BCD8 00001541 Inst. Energie zum Stichtag [kWh]
5 0 0 1 INT2 01.01.2017 Inst. N&chstes Stichtagsdatum
6 0 0 0 Special 0001 01 00 Inst. Herstellerspezifische Daten

Beispiel fur ein Kurztelegramm

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1
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4.2 RSP_UD im Langtelegramm-Modus

Bytefolge des RSP_UD Langtelegramm)

Bedienungsanleitung PadPuls M2C / M4C - 01/2018 - VERSION 2.1

Position | 1 2 | 3 | 4 7 8 | o | 10 | 1 | 1
Bezeichnung: I Start | Lénge | Laénge | Start C A Cl IDo ID1 ID2 IDs Mano
Werthe: | 68 | Ba | Ba | 68 | 08 72 AC
13 | 14 | 15 [ 16 | 17 [ 18| 190 2o [ 20| 2] 23 24 ] 25] 2
Man1 Gen Med TC Status | Sigo Sigr DIF1 VIF1 | Stando | Stand: | Standz Standsl DIF2
48 0o [ oo [ oc | o
27 | 28 | 20 [ 30 | 31 | 32 [ 33 | 34 | 35 [ 3 | a7 [ 3 | 3 | 4
VIF2 | Dateo | Dater | Date: | Dates | DIF3 | ViF3 | Lesto [ Lesioi | DiFa | viF4 | sistno | sisini | ststne
6D 2 | s 4c
M | 2| o | s | 45 | s ] or | a8 | 49 | 50 | st | 52 ] 53| s
ststs | DIFs | viFs | viFes | sipat | sat | oiFs | virs [FabNo |Fabni | FabNe | Fabhs | DIF7 | DIFE7
2 | ec | = oc | 7 g9 | o4
55 | s6 | st | s8 | s0 | eo | 61 | 62 | 63 | 64 | 65 | 66 | @7
VIF7 | viFe7 | size | oiFs | oiFes | virs | viFes | intew [ oiF9 | oiFes | viF | wpato | wat:
| 2 | 15 feo [ oa | o] 28| oo 2] s8] e
68 |60 | 0 | | 2| | ] 5| e | m | ] 9] s | &
DIF10 [ DiFE10 | viF1 | misTo | misTi | misT | misTs | DiF11 [oiFErt | viFt | wesTo | s | st | mesTs
sc | o4 cc | o4
82 | 83 | 8 | 85 | 8 | o7 | 88 | 80 | o0 | ot | o2 | 93 | 94 | 95
DIF12 [DiFEr2 | VIF1 | MsSTo | MsST: | MsST | MssTs | DIF13 [DIFES3 | viF1 | T | misTi | misTo | misTs
sc | o5 cc | o5
159 | 160 | 161 | 162 [ 163 | 164 | 165 | 166 | 167 | 168 | 169 | 170 [ 171 | 172
DIF23 | DIFE23 | VIF1 | MeeSTo | MuaST: | WuaST, | WuasTs | DIF24 [ DIFE24 [ VIF1 | MisSTo | MisST: | MisST: | WissTS
cc | oa sc | o8
173 | 174 | 175 | 76 | 177 | 178 | 170 | 180 | 181 | 182 | 183 | 184 | 185 | 186
piIF25 | viF2s [viFe2s | sten | veRs | Ver: | vEr. | vers | vere | DiF2s | viFos | vireas | EnFiag | DiFe
oo | | oF | 05 2E 2E o | 0 | 17 G
187 | 188 [ 189 | 190 | 191 [ 192
info | Zznler [ Nenner [ pstat | cs | stop
| 16
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FabNo-3: Fabrikationsnummer

MDato-1: Datum des Monatswertes mit Stichtags-Nr. = 22 (jungster Monat)

MxSTo-3: Monatswert (Anfangswert) Nr. X (X = 1..15 entspricht Stichtags-Nr. 8..22)
VEROos: Version der Firmware im Format als String x.y.z (Beispiel: 1.0.0)

ErrFlag: Error-Flags, binar

Unit | Tarif | Storage | Datentyp Wert Funktion | Beschreibung

0 0 0 BCDS8 00688888 Inst. Volumen [I]

0 0 0 INT4 26.04.2016 13:45 Inst. Aktuelles Datum und Zeit

0 0 1 INT2 01.01.2016 Inst. Stichtagsdatum

0 0 1 BCD8 00067890 Inst. Volumen zum Stichtag [l]

0 0 1 INT2 01.01.2017 Inst. Néachstes Stichtagsdatum

0 0 0 BCD8 00776655 Inst. Fabrikations-Nummer

0 0 8 BCD2 15 Inst. Anzahl Speicherwerte

0 0 8 BCD2 01 Inst. Intervall der Speicherwerte (Monate)
0 0 22 INT2 01.04.2016 Inst. Datum des Speicherwert Nr. 22
0 0 8 BCD8 00000000 Inst. Volumen [l], altester Monatswert
0 0 BCD8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 10 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 11 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 12 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 13 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 14 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 15 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 16 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 17 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 18 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 19 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 20 BCDS8 00000000 Inst. Volumen [I]

0 0 21 BCD8 00061756 Inst. Volumen [I]

0 0 22 BCD8 00063250 Inst. Volumen [l], jungster Monatswert
0 0 0 Var. 1.0.0 Inst. Software Version #

0 0 0 INT1 0 Inst. Error Flags (binary)

0 0 0 Special 09010100 Inst. Herstellerspezifische Daten

Beispiel fur ein Langtelegramm
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4.3 SND_UD Telegramme (Parametrierung)

Posion | 1 | 2 | 3 [ 4 | 5 | 6 [ 7] 8 | 9 [1w0]n ]|
Bezeichnung: I Start | Lange | Lange | Start C A Cl DIF1 | VIF1 | Anw. I DIF2 | VIF2
Wert (hex): | 68 68 | 53 51 [ o1 | 7F [ o0 | 7a

13 0 14 | 15 | 16 [ 17 ] 18| 19 [ 20| 2| 22| 2]|25]2s
Padr | DIF3 | VIF3 | Do | D« | D> | IDs | Mano | Mani | Gen | Med | DIF4 | VIF4 |sStands
07 | 79 Ac | 48 | oc

27 | 28 | 29 | 30 | 31 | 32 | 33 | 34 | 35 |3 | 37 | 3 | 30 [ 4
Stands | Stand, | Stands | DIF5 | VIF5 | Dates | Date: | Date: | Dates | DIF6 | VIF6 | Stato | sidat: | DIF7
[ 4 | oD 42 | 6C | o

M| 2| s8] u] s
Opt. | Zahler Nenn.I CS Stop

| 16

SND_UD-Telegramm

Abkirzungen siehe RSP_UD.

Anw: angewabhlter Port (bei Adressierung Uber 254), 0=Portl, 1=Port2, 2=Port3, 3=Port4
PAdr: eingestellte (neue) Primaradresse des Ports

Zahler:  Zahler der Impulswertigkeit (1..99, BCD-Format !)

Nenner: Nenner der Impulswertigkeit (1..255, Binar-Format !)

Option:  Optionsbyte (Tarif, Abtastung). Bit-Belegung wie Info (Byte 48 RSP_UD).

Der PadPuls analysiert die einzelnen Datenrecords anhand des DIF. Daher darf die
Reihenfolge der Records variieren. Ausnahme: 0C VIF Stand0..4 muss an Position 24 beginnen.
Es ist auch mdglich, nur einen Teil des oben aufgefiihrten SND _UD zu senden. Der
herstellerspezifische Anhang des Telegramms wird immer zuerst ausgewertet und muss daher
auf jeden Fall vorhanden sein.

Der optionale Record ,DIF1 VIF1 Anw® dient zur Anwahl des Kanals bei Verwendung der
Globaladresse 254. Dieser muss unbedingt an der genannten Stelle (1. Record) im Telegramm
stehen.

Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Bezeich.. | Start | Lange | Lénge | Start C A Cl DIF | Prot. CS Stop
Wert (hex): | 68 05 05 68 53 51 OF 55 16

Protection-Telegramm

Beim Empfang dieses Telegramms an eine giltige Primaradresse wird der Schreibschutz
aktiviert.
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Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Bezeich.: | Start | Lange | Lange | Start C A Cl DIF VIF | Anw. CS Stop
Wert (hex): | 68 06 06 68 53 51 01 7F 16

Anwahl-Telegramm (neue Methode)

Anw. spezifiziert den Port des PadPuls , der bei einem REQ_UD2 an Adresse 254 antwortet.
00: Port1, 01: Port2, 10: Port3, 11: Port4

Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Bezeich.: | Start | Lange | Lange | Start C A Cl CS Stop
Wert (hex): | 68 03 03 68 53 54 16

Freeze-Telegramm

Beim Empfang dieses Telegramms sichert der Pulsadapter die aktuellen Z&hlerstande aller
Kandale in die Stichtagszahlerstande und das aktuelle Datum in das letzte Stichtagsdatum
(Einfrieren / Freeze).

Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Bezeich.: | Start | Lange | Lange | Start C A Cl Sub CS | Stop.
Wert (hex): | 68 04 04 68 53 50 20 16

Telegramm zur Umschaltung auf Kurztelegramm

Beim Empfang des Telegramms ,Application Reset” mit Subcode $20 (simple billing) schaltet
der Pulsadapter den entsprechenden Kanal in den Kurztelegramm-Modus (siehe Kap. 4.1).

Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Bezeich.: | Start | Lange | Lange | Start C A Cl Sub CS | Stop.
Wert (hex): | 68 04 04 68 53 50 30 16

Telegramm zur Umschaltung auf Langtelegramm

Beim Empfang des o.g. ,Application Reset* mit Subcode $30 (enhanced billing) schaltet der
Pulsadapter den entsprechenden Kanal in den Langtelegramm-Modus (siehe Kap. 4.2).

Position 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Bezeich.: | Start | Lange | Lange | Start C A Cl Sub CS | Stop.
Wert (hex): | 68 04 04 68 53 50 80 16

Telegramm zum Loschen der Monatswerte

Dieses Telegramm ,Application Reset” mit Subcode $80 (installation and startup) l6scht die
Monatswerte des entsprechenden Kanals.
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5 Technische Daten

5.1 Allgemein

Montage

Material

BxLxH
Schutzklasse
Temperatur Betrieb
Temperatur Lagerung
Feuchte

Klemmen Kabel-@

Genauigkeit Uhr / RTC

Hutschienenmontage nach DIN EN 50022
ABS Kunststoff, hellgrau

(53 x 91 x 58) mm

IP40

0 bis 55 °C

-20 bis 70°C

10% bis 70% (nicht kondensierend)

Starr: max. 4,0 mm2 / Flexibel: max. 2,5 mm?

25 ppm bei 25°C

5.2 M-Bus Schnittstelle

Norm
Auslesezyklus
Baudraten

Adressierung

EN13757-2 und EN13757-3

Beliebig haufig, dadurch keine Batteriebelastung

300, 2400 und 9600 Baud mit automatischer Erkennung

Priméar (ab Werk sind alle Kanéle auf Adresse 0 programmiert)

Sekundar mit Wildcard, je Eingang 1 primare u. 1 sekundare Adresse, programmierbar

Voreingestellte ID = 6-stellige Fabrikations-Nr. + 2-stellige Kanal-Nr.,
z.B. Fab.-Nr. = 123456: ID Kanal 1 = 12345601, ID Kanal 2 = 12345602 usw.

5.3 Spannungsversorgung

Prinzip
Strom M-Bus

Batterie-Typen

Strom Batterie

Batterie Lebensdauer

Fernspeisung aus M-Bus mit automatischer Umschaltung auf Batterie bei Busausfall
Max. 1,5 mA (1 Standardlast), keine Belastung der Batterie

IMO03GC: Lithium 3V, Knopfzelle CR2032, Kapazitat 230 mAh, wechselbar
IMOO3GCB/IM002GC: Lithium 3V, Bauform 2/3AA, Kapazitat 1800 mAh, fest verlotet
Typisch 6pA (Kontakte nicht geschlossen)

IMOO3GC: ca. 3 Jahre (Kontakte nicht geschlossen)

IMOO3GCB / IM002GC: ca. 8 Jahre (Kontakte nicht geschlossen)
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5.4 Eingange
Kontaktspanung 2.5V bis 3.6V (dynamische Abtastung)
Kontaktstrom 30 pA

Garantierte Entprellzeit 5.0ms

Anschlussleitung Maximal 10m

5.5 Anforderungen an die Kontakte der Impulsgeber

Potential Potentialfrei, Isolation gegen Masse > 1 MQ

Widerstand Kontakt offen > 1 MQ2, Kontakt geschlossen < 2kQ
Maximale Kapazitéat Incl. Kabel: 2nF (kurze Bestromung), 12nF (lange Bestromung)
Kontaktdauer >=30 ms

Kontaktpause >=30 ms

Pulsfrequenz <=18 Hz

5.6 Anforderungen an die Tarifsignale

Potential potentialfrei, Isolation gegen Masse > 1MQ

Widerstand offen > 1MQ, geschlossen < 2kQ

Maximale Kapazitat Incl. Kabel: 2nF (kurze Bestromung), 12nF (lange Bestromung)
Signalform Statisches Signal

Spannung Tarifsignal N/L  100VAC bis 250VAC
Frequenz Tarifsignal N/L  45Hz bis 65 Hz

Trennung zum M-Bus N/L 1,5 kV

5.7 Bestellinformationen

Artikelnummer Beschreibung

IMO03GC PadPuls M2C, 2-Kanal M-Bus Impulsadapter, Hutschienenmontage, kleine Batterie (230mAh)
IMO03GCB PadPuls M2C, 2-Kanal M-Bus Impulsadapter, Hutschienenmontage, grof3e Batterie (1800mAh)
IM002GC PadPuls M4C, 4-Kanal M-Bus Impulsadapter, Hutschienenmontage, grof3e Batterie (1800mAh)
MRO03USB M-Bus Mikro-Master USB (mobiles Parametrier-Tool fir M-Bus Zahler)
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EU-KONFORMITATSERKLARUNG
fur PadPuls M2C / M4C

Wir, die Firma Relay GmbH
Stettiner Str. 38
D-33106 Paderborn

erklaren, dass die Produkte =~ PadPuls M2C (Art. IM003GC / IM003GCB)
PadPuls M4C (Art. IM002GC)
M-Bus 2/4-Kanal Impulsadapter fiir C-Schiene
konform sind mit den Anforderungen, die in folgenden Richtlinien festgelegt sind:
EMV-Richtlinie (2014/30/EU)

Niederspannungsrichtlinie (2014/35/EU)
RoHS-Richtlinie (2011/65/EU)

Gepruift wurde nach den Anforderungen folgender Normen:

EN 55011:2009 Funkstérungen - Grenzwerte und Messverfahren (ISM-Gerate)
EN 50561-1:2013 Funkstoreigenschaften - Grenzwerte und Messverfahren,

Teil 1: Gerate fir die Verwendung im Heimbereich
EN 61000-3-2:2014 EMV - Grenzwerte fiir Oberschwingungsstrome (<= 16A je Leiter)
EN 61000-6-1:2007 EMV - Stérfestigkeit fir Wohnbereich, Geschéfts- und

Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe (Fachgrundnorm)

EN 61000-6-2:2005+AC:2005 | EMV - Storfestigkeit fiir Industriebereiche (Fachgrundnorm)
EN 61000-6-3:2007+A1:2011 EMV - Stéraussendung fiir Wohnbereich, Geschafts- und
Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe (Fachgrundnorm)

EN 61000-6-4:2007+A1:2011 | EMV - Stéraussendung fiir Industriebereiche (Fachgrundnorm)

EN 61000-4-2:2008 Priifung der Storfestigkeit gegen ESD

EN 61000-4-3:2010 Priifung der Storfestigkeit gegen hochfrequente elektromagnetische
Felder

EN 61000-4-4:2012 Priifung der Storfestigkeit gegen schnelle transiente elektr.
StérgroRen/Burst

EN 61000-4-5:2014 Priifung der Storfestigkeit gegen StoRspannungen (Surge)

EN 61000-4-6:2013 Priifung der Storfestigkeit gegen leitungsgefiihrte Stérungen (HF)

EN 60950-1:2006/A2:2013 Sicherheit - Allgemeine Anforderungen (Einrichtungen der
Informationstechnik)

EN 50581:2012 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und

Elektronikgeraten hinsichtlich der Beschrankung gefahrlicher Stoffe

Paderborn, 15.2.2017 /@ Hhiag Qﬂt—v’

Matthias Rither (Entwicklungsleiter)
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